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(54) Bezeichnung: Verstellbare Stockspitzen-Systeme und Gummipad o.dgl.

(57) Hauptanspruch: Verstellbare Stockspitzensysteme u.
Gummipad (A, B u. C) fur verschiedene Stockarten wie im ]
alpinen Bereich und jede Art von Sport und Freizeit- und
Gebrauchssttcken, auch Gehilfen o. dgl.

— System (A) -

far

— Kompositstdcke (1), sind Stdcke mit nur einem Rohrteil

(1.1) u. Gummipad (3),

dadurch gekennzeichnet,

dass der Spitzenkérper (4) mit zylindrischem Fihrungszap-

fen (4.3) fur die Stockart (1) in einem fest eingepressten u.
geklebten Kunststoffeinsatz (5) mit Passbohrung (5.1) im 1.2

Stockrohrende (1.2), mittels einer Fihrungsstange (6) mit ‘L

1 1.1

Fuhrungsbuchsen (7 u. 8) und dem Bewegungsmechanis-
mus (9) die im Stockrohr (1.1) angeordnet sind, durch dre-
hen Uber ein Radelprofil (9.8) am oberen Profilkdrper (9.3)
oder einer aufgesteckten Randelmutter (10) auf den Vier-
kantzapfen (9.9) von (9.3), auf u. ab durch die aufgesetzten
Gummipads (3) fur Stocke (1) bewegt/gefuhrt wird. Wobei
sich der Bewegungsmechanismus (9) vom Stockgriff (11)
oder vom Stockrohr (1.1) unterhalb des Stockgriffs (11)
uber Aussparungen...
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Beschreibung
Bezeichnung der Erfindung

[0001] Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gum-
mipad, fir alle moglichen Stockarten wie, Gehhilfen,
Kompositstocke und Teleskopstdécke im Gebrauch
als Nordic-Walkingstocke, Wanderstdcke oder Sport
und Freizeitstocke.

Beschreibung

[0002] Die Erfindung betrifft,

Kompositstécke (Stdcke mit einem festen Rohrteil),
und

Teleskopstdcke (langen verstellbare Stocke aus
mehreren unterschiedlichen Rohrteilen),

und

Gummipads (auch als Stopper fur Krick — und Spa-
zierstdécke bekannt)

[0003] Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf
vertikal axial bewegliche Stockspitzensysteme u. ver-
stellbare Gummipad in unterschiedlichen Ausfuhrun-
gen bei den oben genannten Stockarten. Die Stahl-
spitzenkorper sind zum Einsatz, auf (Feld- Wald- und
Schotterwege oder Eispassagen), die Gummipads
sind far Untergrinde wie (Strasse, Asphalt, Stein).

[0004] Um aufeiner Strecke mit wechselnder, unter-
schiedlicher Bodenbeschaffenheit nicht jedes Mal die
Gummipads abziehen u. aufstecken zu missen, wer-
den die Stockspitzen durch einen verstellbaren Be-
wegungsmechanismus in verschiedenen Ausfihrun-
gen, durch die Gummipads geflhrt/bewegt, bis die
Spitze zum Einsatz aus dem Schuh herausschaut.

[0005] Eine andere Option ist die Gummipads zu
bewegen, sie werden durch ein Gewinde soweit auf
das Stockende gedreht, bis die Metallspitze zum Ein-
satz lang genug aus dem Schuh herausschaut. Fir
die Winterzeit sind Pads mit Spikes vorgesehen.

[0006] Der Punkt ist das lastige abziehen u. aufste-
cken der Gummipads wenn der Untergrund wechselt
abzustellen und zwar mit einem System welches vom
Stockgriff oder unterhalb des Stockgriff vom Stock-
rohr, also in unmittelbarer Nahe der Hande bzw. Fin-
ger, bedienbar ist.

[0007] Fir Kompositstocke (Stécke aus einem fes-
ten Teil) gibt es drei verschiedene Systeme, die
Stockspitzen zu bewegen,
A. dass die auf u. ab Bewegung der Spitzenkérper
mit Fihrungsstange durch eine Federoption, von
oben am/im Stockrohr unterhalb des Stockgriffs
oder am/im Stockgriff zu bedienen ist,
B. dass die auf u. ab Bewegung der Spitzenkdrper
mit Fihrungsstange durch Gewindeoptionen, von
oben am/im Stockrohr unterhalb des Stockgriffs
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oder am/im Stockgriff zu bedienen ist,

C. die Gummipads mit Innengwinde, werden Ober
ein Auflengewinde am Stockrohrende auf u. ab
bewegt.

[0008] Fur Teleskopstdcke (langen verstellbare Sto-
cke aus mehreren unterschiedlichen Rohrteilen), ist
nur das System C anwendbar.

Stand der Technik

[0009] Der Stand der Technik zu dieser Thematik
betrifft folgende Druckschriften,

DE 42 05 444 A1

[0010] In der DE 42 05 444 A1 wird ein Spitzenkdr-
per durch eine Presspassung befestigt, der Spitzen-
kérper ist nicht beweglich.

DE 29 80 75 86 U1

[0011] In der DE 29 80 75 86 U1 ist unten am Sto-
ckende ein aufwendiger Mechanismus angebracht
um den Spitzenkdrper zu bewegen, man muss sich
also blicken, oder man muss das Stockende hochhe-
ben und Hand anlegen, dann kann man auch die
Gummipads abziehen und wieder Aufstecken, zu-
dem ist diese Technik fiir den Kunden mit den heuti-
gen High Tech. Stécken nicht mehr tragbar.

DE 25 49 470 A1

[0012] Fir die DE 2549 470 A1 gilt die gleiche Aus-
sage wie zu DE 29 80 75 86 U1 auch die Technik ist
fast die gleiche.

CH 384 148 Au. AT 225373 B

[0013] sind vom gleichen Anmelder u. betreffen den
gleichen Erfindungsgegenstand, auch hier muss un-
ten am Stockende Hand angelegt werden.

US 3901258 A

[0014] Fur die US 39 01 258 A gilt die gleiche Aus-
sage wie fur die DE 29 80 75 86 U1, DE 25 49 470
A1, CH 384 148 A u. die AT 225 373 B mit ahnlicher
Technik.

[0015] In diesen Druckschriften haben sich die Er-
finder/Entwickler viele Gedanken gemacht, die in die
richtige Richtung gehen. Konnten aber dass schwie-
rige technische Problem; ndmlich die Spitze mit einer
technischen Einrichtung, bequem von oben am/im
Stockgriff oder am/im Stockrohr unterhalb des Stock-
griffs also in der unmittelbaren Nadhe der Hande,
durch eine Drehbewegung zu verstellen bzw. zu be-
wegen, nicht Iésen.
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[0016] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde
hier eine Verbesserung zu schaffen und den Benut-
zern von Stdcken eine technische Méglichkeit zu
schaffen, durch eine schlichte Drehbewegung oben
am/im Stockgriff oder am/im Stockrohr unterhalb des
Stockgriffs, die Spitzenkérper durch die Gummipads
ab und aufwarts zu bewegen, schieben oder drehen,
je nach Bodenbeschaffenheit, um das lastige Abzie-
hen und Aufstecken der Gummipads auf wechseln-
dem Untergrund ab zu stellen.

Beispiel des Problems:

[0017] Die Trainingsstrecke fangt auf Asphalt an,
dafur braucht man Gummipads, die Strecke wechselt
auf Feld- Wald- und Schotterwege, dafir braucht
man die Stahlspitze, jetzt missen die Pads abgezo-
gen werden, (die Pads sind meistens auch noch ver-
dreckt) Sie suchen nach einer Tasche mit Reilver-
schluss an lhrer Kleidung, und hoffen das Sie den
Plastikbeutel fur die Gummis nicht vergessen haben,
nach dem Verstauen kdnnen Sie jetzt weitergehen,
nach 2 Kilometern wechselt der Streckenuntergrund,
jetzt brauchen sie wider Gummischuhe, das ganze
Theater lauft jetzt umgekehrt ab. Dieser ganze Arger
wiederholt sich bei einer Strecke des 6fteren, es be-
steht dabei die Gefahr dass Sie durch das haufige
Prozedere des Wechselns, den Spass an dieser
Sportart oder Freizeitbeschaftigung verlieren. Oder
Sie missen nur Strecken aussuchen die von Anfang
bis zum Ende einen gleichbleibenden Untergrund
aufweisen.

Lésung der Aufgabe

[0018] Die Erfindung 6st die Aufgabe, durch unter-
schiedliche bewegliche Stockspitzensysteme die von
oben am/im Stockgriff oder unterhalb des Stockgriffs
am/im Stockrohr bedient werden u. durch Gummi-
pads mit Gewindeoption, fiir verschiedene Stockar-
ten wie Kompositstécke und Teleskopstocke im Ge-
brauch als Nordic-Walkingstocke, Wanderstdcke
oder Sport und Freizeitstécke, mit den Merkmalen
des Anspruchs 1, 4 u. 5 weitere vorteilhafte Ausge-
staltungen ergeben sich aus den Ansprichen 2, 3, 6,
7 u. 8 Die Merkmale kénnen einzeln oder in Kombi-
nation verwirklicht sein.

System A

[0019] Die bewegliche Stockspitze mit der Feder-
funktion im Bewegungsmechanismus, besteht aus
einem Spitzenkdrper, der am Stockende in einem
festsitzenden Kunststoffeinsatz mit Passbohrung be-
wegt wird und die Spitze durch zwei Angeformte Fla-
chen mit einem Maulschlissel, mit der Flihrungs-
stange fest verschraubt wird, die in Fihrungsbuch-
sen aus Kunststoff u. Moosgummi im Stockrohr ge-
fuhrt wird.
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[0020] Der Bewegungsmechanismus auf der Fih-
rungsstange funktioniert, mit zwei kreissektorférmi-
gen Rundprofilkérpern mit Angeschragten Flachen
die unter der Spannung der Druckfeder gegeneinan-
der gedreht werden kénnen, so das eine vertikale,
axiale stufenlose Verschiebung entsteht. Der Weg
der Verschiebung der Spitze wird durch die Lan-
ge/Héhe der schragen Flachen an den Rundprofilkdr-
pern festgelegt. Durch einen Angeformten Steg und
eine ausgearbeitete Vertiefung an den schragen Fla-
chen der Rundkdrper, die in der Stellung der zwei
Endpositionen (abwarts u. aufwéarts) einrasten wie
Nut und Feder, wird die jeweilige Position fixiert.

[0021] Der untere Rundkérper der auf der Feder
sitzt, ist fest mit der Fihrungsstange verbunden z.B.
durch Gewinde, der cbere Rundkérper sitzt lose auf
der FUhrungsstange damit er Uber sein Randelprofil
gedreht werden kann, diese Ausfiihrung der Be-
schreibung gilt fiir die Anordnung der Bedienung vom
Stockrohr aus. Dieser Bewegungsmechanismus wird
unterhalb der Feder und (ber dem obern Rundprofil-
kérper durch fest eingepresste und geklebte Kunst-
stofffiUhrungsbuchsen begrenzt. Bei der Anordnung
des Systems A im Stockgriff hat der obere Profilkdr-
per eine angeformten Vierkantzapfen auf dem die
Randelmutter, sitzt um den Profilkérper zu drehen.

[0022] Aussparungen am Stockgriff oder unterhalb
des Stockgriff am Rohrstlck erméglichen das Drehen
von aufRen am Réandelprofil. Die eingesetzten Kunst-
stofffihrungsbuchsen geben den Stécken eine zu-
satzliche Stabilitat.

[0023] Weitere Moosgummifihrungsbuchsen ver-
hindern eventuelle Schwingungen oder Gerausche,
der aus Alurohr bestehenden Fuhrungsstange.

[0024] Alternativ kann der obere Rundprofilkérper
Uber seinen zylindrisch angedrehten Schaft mit dem
Stockgriff gedreht werden kann, wenn der Schaft mit
dem Stockgriff fest verbunden ist (z.B. durch verkle-
ben). Wobei am Stockrohr ein Stick Aullengewinde
eingearbeitet ist, auf welches der Stockgriff beim dre-
hen greifen kann, so kann kein Bewegungsspiel zwi-
schen Stockrohr u. Griff entsteht oder es muss eine
Distanzhllse zwischen Stockrohr u. Griff platziert
werden. Unter dem Schaft vom oberen Rundprofil-
kérper ist eine Rille ausgearbeitet ist, in die das
Stockrohr eingeformt bzw. umgelegt wird, aber nur so
weit/fest das sich der obere Profilkdrper noch drehen
last. So wird das System A mit dem Bewegungsme-
chanismus (9) durch drehen vom Stockgriff (11) bedi-
enbar.

[0025] Der Clou ist das die Systeme A u. B vom
Stockgriff aus zu bedienen sind, kein abziehen u. auf-
stecken der Pads mehr, sondern nur den oberen
Rundkérper mit Randelprofil oder die Randelmutter,
nach links oder rechts drehen und die Spitze bewegt
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sich, ab oder aufwérts. Das Gesamtgewicht des
Stocks erhoht sich durch diese Technik héchstens
um 50 — 80 Gramm

System B

[0026] Die bewegliche Stockspitze mit Gewindeop-
tionen, besteht aus Spitzenkérpern mit Gewindezap-
fen die am Stockrohrende in einem festsitzenden
Kunststoffeinsatz mit einem durchgehenden Innen-
gewinde, durch drehen der Flihrungsstange mit dem
verschraubten Spitzenkdrper, wobei die Fihrungs-
stange in Flihrungsbuchsen aus Kunststoff u. Moos-
gummi im Stockrohr geflhrt wird und im Bereich der
Randelmutter ein Vierkantprofil aufweist, (ber diese
Réandelmutter werden die Spitzenkdrper in den Ge-
windegangen vertikal axial auf u. ab bewegt. Wobei
die Randelmutter im Stockgriff oder unterhalb des
Stockgriffs im Stockrohr angeordnet sein kann, wo
sie durch Ausparrungen am Stockrohr oder Stockgriff
von aullen gedreht werden kann. Kein abziehen u.
aufstecken der Pads mehr, sondern nur die Randel-
mutter mit dem Daumen und/oder den Fingern etwas
nach rechts oder links drehen und die Spitzen bewe-
gen sich durch die Gummipads, die von zwei ver-
schieden groRen Bohrungen aufweisen, eine fur die
Aufhahme des Stockende und eine als Durchlass fur
den Spitzenkérper.

System C

[0027] Durch drehen auf einem AulRengewinde am
Stockrohrende das beim Herstellen mit angespritzt
wird, kdnnen die Gummipads soweit auf u. abge-
schraubt werden bis die Spitze aus den Schuhen he-
rausschaut. Die Systemoption C ist fir Teleskopstd-
cke u. fir Kompositstdcke anwendbar.

[0028] Bei Teleskopstocken (langen verstellbare
Stécke aus Metall u. mehreren Teilen), werden die
Gummipads mit Innengewinde, Uber das Auflenge-
winde am Stockrohrende auf und ab gedreht, bis die
Metallspitze zum Einsatz lang genug aus dem Pad
herausschaut. Die Systemoption A (wo die Spitze mit
Fuhrungsstange u. einer Federoption bewegt wird) u.
B (wo die Spitze mit FUhrungsstange tber Gewinde-
optionen bewegt wird) sind fir Teleskopstécke nicht
anwendbar.

[0029] Bei allen drei Optionen ist das Auswechseln
der Spitzen bei Verschleil3, durch ausschrauben tber
Gewinde gegeben.

[0030] Die Vorteile sind folgende:
1. den Einsatz der Spitze oder Gummis ist bei je-
der Bodenbeschaffenheit, durch eine kleine Dre-
hung des Drehelementes im unmittelbaren Be-
reich der Hande, im/am Stockgriff oder Stockrohr,
bequem einzustellen, ohne ein Wechselspiel der
Gummipads am Stockende vornehmen zu mis-
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sen,
2. hier ist die Technik flir verstellbare Spitzen, den
high Lech Stockprodukten der heutigen Zeit ange-
passt,

3. durch diese Technik wird eine einfache Bedie-
nung bei solchen Massenprodukten angeboten,
4. kleine Kosten, grofe Wirkung.

[0031] Weitere vorteilhafte Merkmale und Einzelhei-
ten sind in nachfolgend Ausfiihrungsbeispielen des
Gegenstandes der Erfindung beschriebenen und er-
[Autert, sowie in den Zeichnungen dargestellt.

[0032] In den Zeichnungen zeigen:

[0033] Fig. 1 das Stockspitzensystem A am Sto-
ckende mit aufgesetzten Gummipads und ausgefah-
renem Spitzenkdrper, teilgeschnitten u. grafisch dar-
gestellten Elementen der Erfindung,

[0034] Fig. 2 das Stockspitzensystem S am Sto-
ckende mit aufgesetzten Gummipads und ausgefah-
renem Spitzenkdrper, teilgeschnitten u. grafisch dar-
gestellten Elementen der Erfindung,

[0035] Fig. 2 das Stockspitzensystem C am Sto-
ckende mit aufgeschraubtem Gummipad und vorste-
hendem Spitzenkdrper, teilgeschnitten u. grafisch
dargestellten Elementen der Erfindung,

[0036] Eig.4 das System A vom Gummipad ge-
trennt u. geschnitten dargestellt,

[0037] Eig. 5 das System S vom Gummipad ge-
trennt u. geschnitten dargestellt,

[0038] Eig.& das System C vom Gummipad ge-
trennt u. geschnitten dargestellt,

[0039] Fig. 7 den Kompositstock in der Gesamtheit
einer Seitenansicht nach System B dargestellt,

[0040] Fig. 13 den Teleskopstock in der Gesamtheit
einer Seitenansicht dargestellt,

[0041] Eig. 2 die Anordnung der Technik des Sys-
tem A u. B im Stockgriff, in Vorderansicht u. Seiten-
ansicht dargestellt,

[0042] Eig. 48 die Anordnung der Technik des Sys-
tem A u. B im Stockrohr, in Vorderansicht u. Seiten-
ansicht dargestellt,

[0043] EFig. 41 den Bewegungsmechanismus im
Stockriff nach System B, im Schnitt dargestellt,

[0044] Fig. 12 die Rdndelmutter in zwei Ansichten,

[0045] Fig. 13 die beiden Profilkérper vom System
A fiir die Anordnung im Stockgriff, in zwei Ansichten
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dargestellt,

[0046] Eig. 14 den verstellbaren Bewegungsme-
chanismus des System A im Stockrohr, perspektiv
dargestellt,

[0047] Eig. 13 die beiden Profilkérper vom System
A, perspektiv dargestellt,

[0048] Eig. 18 die beiden Profilkérper vom System
A, in drei verschiedenen Darstellungen,

[0049] Eig 317 den Bewegungsmechanismus im
Stockriff nach System B, im Schnitt dargestellt,

[0050] Eig. 18 die Randelmutter in zwei Ansichten,

[0051] Eig. 12 die Kunststofffihrungsbuchse in zwei
Ansichten,

[0052] Eig, 2& den oberen Teil der Fihrungsstange
mit angeformten Vierkant, in zwei Ansichten,

[0053] Eig. 21 eine mdgliche aufgesteckte Gummi-
padform am Stockende, mit eingearbeiteten Spikes,

[0054] Eig. 22 eine andere mégliche aufgesteckte
Gummipadform am Stockende, mit eingearbeiteten
Spikes,

[0055] Eig. 23 das System A mit dem Bewegungs-
mechanismus durch drehen vom Stockgriff mit dem
oberen Profilkérper, bedienbar im Schnitt,

[0056] Fig. 24 die Profilkdrper vom System A fir die
Bedienung mit dem Stockgriff, in Seitenansicht,

[0057] Eig. 28 den oberen Teil vom Stockrohr mit
Gewinde verschraubt mit dem Stockgriff,

[0058] Fig.4 zeigt das verstellbare Stockspitzen-
system A am Stockende (1.2) mit aufgestecktem
Gummischuh (3) und ausgefahrenem Spitzenkdrper
(4) mit der Fihrungsstange (6) wobei der S-Kérper
(4) in dem Kunststoffeinsatz (5) mit Bohrung 5.1 be-
wegt wird.

[0059] Eig. 2 zeigt das verstellbare Stockspitzen-
system B am Stockende (1.2) mit aufgestecktem
Gummischuh (3) und ausgefahrenem Spitzenkdrper
(4a) mit der Fiihrungsstange (6) wobei der S-Kérper
(4a) Uber den Gewindezapfen (4.4) in dem Kunststof-
feinsatz (5a) mit Innengewinde (5.2) lber Gewinde-
gange bewegt wird.

[0060] Fig. 3 zeigt das verstellbare System C am
Stockende (1.2) wo der Gummischuh (3a) mit Innen-
gewinde (3.3) auf dem AulRengewinde (12) am Sto-
ckende (1.2 u. 2.2) auf u. ab gedreht werden kann,
bis der S-Kérper (4b) der Uber den Gewindezapfen
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(4.4) in den Einsatz (5a) eingeschraubt ist, heraus-
schaut.

[0061] Eig. 4 zeigt das verstellbare System A wie in
Eig, 1, jedoch mit eingezogenem S-Kérper (4) u. ab-
gezogenem Gummipad (3).

[0062] Eig. S zeigt das verstellbare System B wie in
Eig, 2, jedoch mit eingedrehtem S-Kérper (4a) u. ab-
gezogenem Gummipad (3).

[0063] FEig. & zeigt das verstellbare System C wie in
Eig, 2, jedoch mit abgedrehtem Gummipad (3a).

[0064] Eig. 7 zeigt einen Kompositstock (1) mit dem
verstellbaren System B in der Gesamtheit dargestellt.

[0065] Eig. 8 zeigt einen Teleskopstock (2) mit dem
verstellbaren System C in der Gesamtheit darge-
stellt.

[0066] Fig. 2 zeigt den Bewegungsmechanismus
von A oder B im/am Stockgriff (11) angeordnet.

[0067] Eig. 18 zeigt den Bewegungsmechanismus
von A oder B im/am Stockrohr (1.1) unterhalb des
Stockgriff (11) angeordnet.

[0068] Eig. 13 zeigt den Bewegungsmechanismus
(9) vom System A im/am Stockgriff (11) angeordnet,
geschnitten.

[0069] Eig, 12 zeigt die Randelmutter (10) mit dem
Vierkantausschnitt (10.1) in Seitenansicht u. Drauf-
sicht.

[0070] Fig. 13 zeigtdie Rundprofilkdrper (9.2 u. 9.3)
vom System A, wobei der obere Rundprofilkdrper
(9.3) far die Anordnung im/am Stockgriff (11) einen
angeformten Vierkantzapfen (9.9) aufweist, auf den
die Réndelmutter (10) gesteckt wird.

[0071] Eig. 14 zeigt den ganzen Bewegungsmecha-
nismus (9) mit der Fihrungsstange (6) auf der die
Kunststofffiihrungsbuchsen (8) die Feder (9.1) Rund-
profilkdrper (9.2 u. 9.3) festgelegt sind, im geschnitte-
nen Stockrohr (1.1 in der Perspektive.

[0072] Eig. 1% zeigt die Profilkdrper (9.2 u. 9.3) vom
System A in der Stellung wo der S-Kérper (4) ausge-
fahren ware/ist, in der Perspektive.

[0073] Eig. 1% zeigt die Profilkdrper (9.2 u. 9.3) vom
System A in drei verschiedenen Darstellungen.

[0074] Eig. 17 zeigt das System B im/am Stockgriff
(11) angeordnet.

[0075] Eig. 18 zeigt die Randelmutter (10) fur die
Anordnung Stockgriff (11) in zwei Ansichten.
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[0076] Eig 18 zeigt die Kunststofffuhrungsbuchse
(8) in zwei Ansichten.

[0077] Eig. 28 zeigt den oberen Bereich der Fih-
rungsstange (6) mit dem Vierkantprofil (6.2) fur die
Aufnahme der Randelmutter (10).

[0078] Eig. 21 zeigt einen aufgesteckten oder ge-
drehten Gummipad (3; 3a) mit eingearbeiteten
Spikes.

[0079] Eig. 22 zeigt einen aufgesteckten oder ge-
drehten Gummipad (3; 3a) in einer anderen Form ge-
staltet als in Eigg. 21, mit eingearbeiteten Spikes.

[0080] Eig. 23 zeigt die System A mit dem Bewe-
gungsmechanismus (9) durch drehen vom Stockgriff
(11) mit dem Profilkdrper (9.3) bedienbar.

[0081] Eig. 24 zeigt die Profilkérper (9.2 u. 9.3) vom
System A mit zylindrischem Schaft (9.11) u. Rille
(9.10) vom Profilkérper (9.3) fur die Bedienung durch
drehen des.

[0082] FEig. 25 zeigt den oberen Teil des Stockrohr
(1.1) mit AuRengewinde (1.4) verschraubt mit dem
Stockgriffs (11).

Bezugszeichenliste

Verstellbares Stockspitzensystem (A) fir Stock-
art (1)

Verstellbares Stockspitzensystem (B) fir Stock-
art (1)

Verstellbares Stock-Gummipadsystem (C) far
Stockart (1 u. 2)

Stockart

1 1 Kompositstock (Stdcke mit einem festen
Rohrteil)

1.1 Stockrohr

Stockrohrende

Aussparung in 1.1

AuBengewinde an 1.1

JEE QL G G Y
hwiva

Stockart

2 2 Teleskopstdcke (langen verstellbare St6-
cke aus mehreren unterschiedlichen
Rohrteilen)

21 Stockrohr

2.2 Stockrohrende

2.3 Stockrohr

2.4 Stockrohr

3 Gummipad

3a Gummipad

31 Bohrung in 3 u. 3a

3.2 Bohrung in 3

3.3 Gewinde in 3a
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34 Spikes in 3; 3a
4 Spitzenkérper

4a Spitzenkérper
4b Spitzenkérper

41 Flachen fur Maulschlissel

4.2 Kopfdurchmesser von 4, 4a u. 4b

4.3 zylindrischer Fihrungszapfen von 4

44 zylindrischer Gewindezapfen von 4a u. 4b

4.5 Gummiunterlegscheibe fir 4, 4a u. 4b

5 Kunststoffeinsatz

5a Kunststoffeinsatz

5.1 Passbohrung von 5

5.2 Innengewinde von 5a

6 Flhrungsstange

6.1 zylindrischer Gewindezapfen von 6

6.2 Vierkantprofil von 6

7 Fahrungsbuchsen/Elemente aus Moosgum-
mi

8 Kunststofffiihrungsbuchsen

9 Bewegungsmechanismus

9.1 Druckfeder

9.2 unterer Rundprofilkérper von 9

9.3 oberer Rundprofilkérper von 9

9.4 Profilflache von 9.2

9.5 Profilflache von 9.3

9.6 Steg von 9.2

9.7 Rille in Flache von 9.5

9.8 Réandelprofil von 9.3

9.9 Vierkantzapfen an 9.3

9.10 Rille von 9.3

9.11 zylindrischer Schaft von 9.3
10 randelmutter fir System A u. B
10.1 Vierkantausschnitt von 10
1" Stockgriff

141 Aussparung/en in 11

12 AuBengewinde an 2.2

13 Stockteller

14 Distanzhilse

Schutzanspriiche

1. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad (A, B u. C) fir verschiedene Stockarten wie im al-
pinen Bereich und jede Art von Sport und Freizeit-
und Gebrauchsstécken, auch Gehilfen o. dgl.

— System (A) -

far

— Kompositstdcke (1), sind Stécke mit nur einem
Rohrteil (1.1) u. Gummipad (3),

dadurch gekennzeichnet,

dass der Spitzenkérper (4) mit zylindrischem Flh-
rungszapfen (4.3) fur die Stockart (1) in einem fest
eingepressten u. geklebten Kunststoffeinsatz (5) mit
Passbohrung (5.1) im Stockrohrende (1.2), mittels ei-
ner Fihrungsstange (6) mit Fihrungsbuchsen (7 u.
8) und dem Bewegungsmechanismus (9) die im
Stockrohr (1.1) angeordnet sind, durch drehen Gber
ein Radelprofil (9.8) am oberen Profilkérper (9.3)
oder einer aufgesteckten Randelmutter (10) auf den
Vierkantzapfen (9.9) von (9.3), auf u. ab durch die
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aufgesetzten Gummipads (3) fur Stocke (1) be-
wegt/gefihrt wird. Wobei sich der Bewegungsmecha-
nismus (9) vom Stockgriff (11) oder vom Stockrohr
(1.1) unterhalb des Stockgriffs (11) Gber Aussparun-
gen (11.1 u. 1.3) an diesen, von aulien bedienen last.
Eine alternative Option ist es, den Bewegungsme-
chanismus (9) am oberen Profilkdrper (9.3 plus 9.11)
mit dem Stockgriff (11) zu drehen.

2. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad nach Anspruch 1,
— System (A) -
far
— Kompositstécke (1),
dadurch gekennzeichnet,
dass der Bewegungsmechanismus (9) aus einer
Druckfeder (9.1) und den kreissektorférmigen Rund-
profilkdrpern (9.2 u. 9.3) mit angeschragten Flachen
(9.4 u. 9.5) die unter Spannung der Feder (9.1) ge-
geneinander gedreht werden kdnnen, so dass eine
vertikale axiale stufenlose Verschiebung entsteht.
Wobei die Lange der angeschragten Flachen (9.4 u.
9.5) den Weg der Verschiebung bestimmen und an
diesen Flachen (9.4 u. 9.5) ein habrunder Steg (9.6)
u. eine habrunde Vertiefung (9.7) angeformt sind, die
ineinander greifen um die verschobenen Auf und Ab
Positionen im Bewegungsmechanismus (9) zu fixie-
ren. Der untere Rundprofilkérper (9.2) der auf der Fe-
der (9.1) sitzt, ist fest mit der Fihrungsstange (6) ver-
bunden z. B. durch Gewinde, der obere Rundprofil-
kérper (9.3) sitzt bei der Anordnung im Stockrohr
(1.1) lose auf der Fihrungsstange (6), damit er Gber
sein Radelprofil (9.8) gedreht werden kann. Dieser
Bewegungsmechanismus (9) wird unterhalb der Fe-
der (9.1) und Uber dem oberen Rundprofilkdrper (9.3)
oder der Randelmutter (10), durch die fest einge-
pressten u. geklebten Kunststofffihrungsbuchsen (8)
begrenzt und kann unterhalb des Stockgriffs (11)
am/im Stockrohr (1.1) angeordnet sein, wo er Uber
eine Aussparung/en (1.4) im Stockrohr (1.1), von au-
Ren Ober das Radelprofil (9.8) des Rundprofilkdrper
(9.3) gedreht werden kann. Wird der Bewegungsme-
chanismus (9) am/im Stockgriff (11) angeordnet, hat
der obere Rundprofilkérper (9.3) einen angeformten
Vierkantzapfen (9.9) auf dem die Randelmutter (10)
mit dem Vierkantausschnitt (10.1 sitzt, um den Profil-
koérper (9.3) zu drehen. Aussparung/en (11.1) im/am
Stockgriff (11) ermdglichen von aul3en das drehen an
der Randelmutter (10).

3. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad nach Anspruch 1 u. 2,
— System (A) -
far
— Kompositstécke (1),
dadurch gekennzeichnet,
dass alternativ der obere Rundprofilkérper (9.3) Gber
seinem zylindrischen Schaft (9.11) mit dem Stockgriff
(11) gedreht werden kann, wenn der Schaft (9.11) mit
dem Stockgriff (11) fest verbunden ist (z.B. durch ver-
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kleben). Wobei am Stockrohr (1.1) ein Stiick Au3en-
gewinde (1.4) eingearbeitet ist, auf welches der
Stockgriff (11) beim drehen greifen kann, so kann
kein Bewegungsspiel zwischen Stockrohr (1.1) u.
Griff (11) entstehen oder es muss eine Distanzhllse
(14) zwischen Stockrohr u. Griff platziert werden. Un-
ter dem Schaft (9.11) ist eine Rille (9.10) ausgearbei-
tet, in die das Stockrohr (1.1) eingeformt bzw. umge-
legt wird, aber nur so weit/fest das sich der obere
Profilkdrper (9.3 plus 9.11) noch drehen last. So wird
das System A mit dem Bewegungsmechanismus (9)
durch drehen vom Stockgriff (11) bedienbar.

4. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad (A, B u. C) fir verschiedene Stockarten wie im al-
pinen Bereich und jede Art von Sport und Freizeit-
und Gebrauchsstécken, auch Gehilfen o. dgl.

— System (B) -

far

— Kompositstdcke (1), sind Stécke mit nur einem
Rohrteil (1.1) u. Gummipad (3;3a),

dadurch gekennzeichnet,

dass der Spitzenkdrper (4a) mit zylindrischem Ge-
windezapfen (4.4) fir die Stockart (1) in einem fest
eingepressten u. geklebten Kunststoffeinsatz (5a) mit
durchgehendem Innengewinde (5.2) im Stockrohren-
de (12), mittels einer FUhrungsstange (6) mit Fih-
rungsbuchsen (7 u. 8) die im Stockrohr (1.1) ange-
ordnet sind, und durch drehen einer Randelmutter
(10) die auf der Fihrungsstange (6) sitzt, Gber die
Gewindeoption (4.4 u. 5.2) vertikal, axial auf u. ab
durch die aufgesetzten Gummipads (3) fur Stécke (1)
bewegt/gefuihrt wird. Wobei die Flihrungsstange (6),
im Bereich der Randelmutter (10) mit Vierkantaus-
schnitt (10.1), ein Vierkantprofil (6.2) aufweist und die
Randelmutter (10) zwischen den FlUhrungsbuchsen
(8) in ihrer Anordnung fixiert wird und sich vom Stock-
griff (11) oder vom Stockrohr (1.1) unterhalb des
Stockgriffs (11) Gber Aussparungen (11.1 u. 1.3) an
diesen, von aulien bedienen |ast.

5. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad (A, B u. C) fir verschiedene Stockarten wie im al-
pinen Bereich und jede Art von Sport und Freizeit-
und Gebrauchsstécken, auch Gehilfen o. dgl.

— System (C) -

far

— Kompositstdcke (1), sind Stécke mit nur einem
Robhrteil (1.1)

und

— Teleskopstdocke (2), sind verstellbare Stocke mit
mehreren Rohrteilen (2.1, 2.3 u. 2.4) u. Gummipads
(3; 3a),

dadurch gekennzeichnet,

dass der Spitzenkérper (4a u. 4b) mit zylindrischem
Gewindezapfen (4.4) fir die Stockart (1 u. 2) in einem
fest eingepressten u. geklebten Kunststoffeinsatz
(5a) mit durchgehendem Innengewinde (5.2) im
Stockrohrende (1.2; 2.2), mittels eines Maulschlissel
mit dem Einsatz (5a) verschraubt ist. Wobei am
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Stockrohrende (1.2; 2.2) aul3en eine Gewindeoption
(12) bei der Herstellung des Stockrohrs angeformt
wurde, so dass man die Gummipads (3a) mit Innen-
gewinde (3.3) u. Bohrung (3.1) auf dem Gewinde (12)
soweit rauf u. runter schrauben kann, bis die S-Kér-
per (4a u. 4b) oder die Gummipads (3a) je nach Bo-
denbeschaffenheit, eingesetzt werden kénnen.

6. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad nach Anspriichen 1 - 5,
— System (A, Bu. C) -
far
— Kompositstécke (1),
dadurch gekennzeichnet,
dass der Spitzenkérper (4, 4a u. 4b) nach vorn hin
verschiedenartig geformt sein kann z.B. kegelférmig,
und zwei gegenlberliegende angefraste Flachen
(4.1) fur einen Maulschlissel hat, um die Korper (4,
4a u. 4b) Uber die Gewindeoptionen (6.1 u. 4.5) fest
mit der Flhrungsstange (6) zu verschrauben. Wobei
die Spitzenkérper (4a u. 4b) mit dem Gewindezapfen
(4.4) in den Einsatz (5a) mit Innengewinde (5.2) ver-
schraubt sind bzw. beim System (B) ist der Spitzen-
kérper (4a) ja Uber die Gewindeoption (4.4 u. 5.2)
verstellbar. Alle Spitzenkorper (4, 4a u. 4b) haben ei-
nen grolReren Kopfdurchmesser (4.2) als z.B. der an-
geformte zylindrische Fihrungszapfen (4.3) oder die
Gewindezapfen (4.4), auf denen noch eine Gummi-
unterlegscheibe (4.5) zwischen Spitzenkopf der
S-Korper (4, 4a u. 4b) und den Stockrohrenden (1.2;
2.2) sitzt, als Dampfung und der als Anschlag beim
Einschrauben dient. Uber die Optionen in Anspruch 5
nach Anspruch 1 —4 kdnnen auch verschlissene Spit-
zenkdrper ausgetauscht werden.

7. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
schuh nach Anspruch 1 -4 u. 6
— System (A u. B) -
far
— Kompositstécke (1),
dadurch gekennzeichnet,
dass die Flhrungsstange (6) ein Alurohrelemt sein
kann, welches auf der gesamten Lange des Stock-
rohr (1.1) mit einzelnen, verteilten Moosgummiele-
menten (7) und mit eingepressten u. geklebten
Kunststofffihrungsbuchsen (8) im Bereich unterhalb
und oberhalb des Bewegungsmechanismus (9) im
Stockrohr (1.1), gefiihrt wird. Wobei die eingepress-
ten u. geklebten Kunststofffihrungsbuchsen (8) auch
die Begrenzung fir den Bewegungsmechanismus (9)
bilden und dem Stockrohr (1.1; 2.1) eine zusatzliche
Stabilitat geben.

8. Verstellbare Stockspitzensysteme u. Gummi-
pad nach Anspruch 1 - 6,
— System (A, Bu. C) -
far
— Kompositstdcke (1), Teleskopstdcke (2),
dadurch gekennzeichnet,
das alle Stockarten die unter den Hauptanspriichen
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1, 4 u. 5 genannt wurden, mit Gummipads (3; 3a)
ausgeristet sein kdnnen, die mit eingearbeiteten
Spikes (3.4) ausgestattet sind.

Es folgen 10 Blatt Zeichnungen
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Anhédngende Zeichnungen

Figur 1 Figur 2
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Figur 5 Figur 6 Figur 4
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Figur 11
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Figur 14 Figur 15
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Figur 16
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Figur 21 Figur 22
1.1, 2.1
r o | >
12,22
3; 3a
3.4 3.4

17/18



DE 20 2005 016 939 U1 2006.04.13

Figur 23 Figur 24
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